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Prof.: João Bosco Gertrudes
Relação dos trabalhos de conclusão de curso 2012.2
	Aluno
	Título do trabalho
	Orientador(a)
	Data de defesa

	Fernando Alberto Correia dos 

Santos Júnior
	Sistema de Navegação fussy para Robôs Móveis Autônomos
	Mateus Giovanni 

Pires
	14/01/2013 – 16:00h

LASIC

	Ivo Romário R. Carneiro Lima
	Recomendação de Artigos Científicos Utilizando Filtragem

 Híbrida.
	Angelo Conrado 

Loula
	09/12/2012 

(já apresentada)

(8h30min –

LASIC). 

	João Carlos Nunes Bittencourt
	Desenvolvimento de IP-Cores para Jogos em FGPA
	Anfranserai Morais 

Dias
	17/01/2013 -15:30h

(Labotec 3 – Sala I2)

	João de Matos Pereira de Souza

 Neto
	Paralelização do Algoritmo de Krigagem para a 

Arquitetura CUDA


	Angelo Amancio Duarte
	11/01/2013

Horário: 9h
Local:MP33B

	Jody Maick Araújo de Matos
	Modelagem e Implementação de um Sistema off-line de 

Planejamento de Rotas para 

Ambientes Bidimensionais Estáticos
	Anfranserai Morais

 Dias
	11/01/2013 -16:30h

(Labotec 3 – Sala I2)

	José Ferreira da Costa Neto
	Desenvolvimento de um Radar Inteligente Usando Técnicas de Computação Visual 

e Inteligência Artificial 
	Cláudio Eduardo

 Goes
	09/01/2013

09h30min /Local:



	Karine Souza de Almeida
	Projeto de um Controlador Robusto e Ôtimo para um 

Sistema de Suspensão Ativa
	Márcia Prado
	09/01/2013

(09:00h – MT38 A)

	Luan de Oliveira Moreira
	Uma abordagem Baseada em Redes percepton Multicamadas

 para a Classificação de Massas Nodulares em Imagens Mamográficas
	Mateus Giovanni 

Pires
	08/01/2013

09h30min – 

LASIC

	Nathalia Moraes do Nascimento


	ANÁLISE DE REPRESENTAÇÕES EM SISTEMAS DE COMUNICAÇÃO 

EMERGENTES EM UMA COLÔNIA DE AGENTES ROBÓTICOS
	Angelo Conrado Loula
	10/01/2013 / 

8h30min

LASIC

	Nils Alexandre Lima Bergsten
	Um Tradutor/Compilador Portugol-Assembly para 

Microcontrolador
	Thiago D´Martin Maia
	16/01/2013 – 16:00h

Local:  MP51C

	Pedro Eliézer Suzart Santos
	PBL: Um Software para aplicação  do método à distância
	 Gabriela R. P. R. Pinto
	11/01/2013

 (10h --MP51C)

	Ronaldo Ruiz Filho
	“simulação ofdm utilizando o matlab e análise de desempenho da arquitetura ifft/fft em canais awgn”
	Edgar Silva Júnior
	16/01/2013 –

 15h30min – Local:

LABOTEC III - 

	Tassalon Ferreira da Silva 
	Projeto de controladores robustos para um sistema de dois tanques
	Márcia Prado
	10/01/2012

(9h – MP33A)

	Vinícius Augusto Bittencourt 


	Controle robusto por alocação de pólos para um motor de uma 

junta  robótica
	Márcia Lissandra 

Prado
	10/01/2013

15h30min – I1 

LABOTEC III
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